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Verteilte Fahrer-Assistenz-Systeme

Heutige Fahrer-Assistenz-Systeme

 statische Software- und Systemarchitektur
»  Architektur zum Design-Zeitpunkt bekannt

Beispiele:

«  Spurerkennung
+  Einpark-Assistent

\

/ukinttige Fahrer-Assistenz-Systeme

 verteilt auf verschiedene Entitaten
«  Systemarchitektur andert sich zur Lautzeit

Beispiele:

e  Car-to-Car Kommunikation
e  Car-to-Infrastructure Kommunikation
«  FAS tor Fahrzeugespanne

s l b
Quelle: car-to-car.org
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Fallbeispiel

FAS tor das Ruckwartstahren mit Anhénger
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Fallbeispiel: Komponenten

FAS tor das Ruckwartstahren mit Anhanger \

 Sensoren:

e lenkwinkelsensor

e  Einknickwinkelsensor

»  Ruckfahrkamera

« Assistenzlogik: Berechnung der Trajekforien for

» Anhanger

+  Fahrzeuggespann
«  Ausgabe:

«  Overlay

« Video-Ausgabe
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Service Orientation

Service Orientation ~

und Heterogenitat und verbessert
Wiederverwendbarkeit

* |mplementiert Kapelung mit definierten
Schnittstellen

e Erlaubt Dienste zu finden

[ Service Broker j
» [Erleichtert den Umgang mit Verteiltheit _
®/‘

Service | %
Contract

Service . , Service
inferagieren Provider

Consumer

Client |anmmmmrege

»| Service

Quelle: w3c.org

Automatische Re-Orchestrierung 2

+  Automatische Anpassung der Software im
Falle einer Systemanderung
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Fallbeispiel: Service-Orientiertes Modell
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Formale Veritikation

Veritikation

»  Sicherheitskritische Systeme mussen validiert
werden

* Insbesondere sollten sicherheitskritische Systeme,
die zur Laufzeit erzeugt werden zur Lautzeit
validiert werden.

Model Checking

e Vollautomatisches Vertahren

«  Uberprift, ob eine gegebene Spezifikation
bestimmte, in Temporal-Llogik gegebene,
Figenschaften hat (Sicherheit, Deadlock-Free.)

«  Generiert im Fehlerfal ein Gegenbeispiel
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Temporale Konsistenz als Sicherheitsbedingung

Temporale Konsistenz ~\

Ein System ist temporal konsistent bezuglich At

gdw. seine Ausgaben nicht aut Eingaben
basieren, die dlter sind als At.

Y
Fallbeispiel: eine Sicherheitsbedingung N
Die vorgestellte Rickiahrassistenz ist sicher, wenn sie
temporal konsistenz beziglich 100ms ist.
Y
| 8
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Fallbeispiel
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SoaM\L

Fallbeispiel: SoaM\L

UML-Profil zur Spezitikation von
Service-Orientierter Software

Beinhaltet unter anderem Artefakte

tor Interfaces und Contracts

~
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Diskrete Systeme

Hybride Systeme

N
« Diskrete Zustandsibergange
«  /ustandsautomaten, Aktvitatsdiagramme, ..

y
Physikalische Systeme 2
«  kontinuierliche Zustandsibergénge
+ Ditferentialgleichungen

y
Hybride Systeme A
 kontinuierliche und diskrete Zustandsibergange
«  Hybride Automaten
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Hybride Automaten
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Transtormation of Contracts
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Transformation of Interfaces
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Verifikation

A, =0 Ay =0
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/ukinttige Arbeiten

Komplexere Sicherheitsbedingungen

Ausnutzung von Gegenbeispielen tor die
Orchestrierung

~
J
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